Zalecenia montazowe dla
kamer z funkcjg LPR |
detekcji twarzy

Ogodlne warunki instalacji urzgdzen

Wymagania srodowiskowe i kryteria lokalizacji

W celu zagwarantowania optymalnych parametréw pracy systemu, w tym jakosci rejestrowanego
obrazu oraz wiarygodnosci generowanych alarméw, instalator zobowigzany jest do sprawdzenia
zgodnosci miejsca montazu z ponizszg specyfikacja.

Kategoria

Oswietlenie

Otoczenie

Wysokos$¢ montazu

Wymagania

Zapewnij odpowiednie i rbwnomierne
oswietlenie obszaru objetego
dozorem. W przypadku
niedostatecznych warunkéw
oswietleniowych lub pracy w nocy,
nalezy wykorzysta¢ wbudowane
oswietlacze podczerwieni (IR) lub
Swiatta biatego.

Podczas wyboru miejsca montazu
nalezy wykluczy¢ obszary z
dynamicznie zmieniajagcym sie
os$wietleniem, silnym Swiattem
konturowym oraz bezposrednia
ekspozycjg na promienie stoneczne
lub o$wietlenie zewnetrzne, ktére
moga powodowac przeswietlenie
obrazu.

Zalecana wysokos¢ od 2,5 do 4
metréw

Wskazowki i uwagi

Stabe oswietlenie zwieksza poziom
szumu obrazu i zmniejsza doktadnos¢
wykrywania ruchu.

Silne Swiatto wpadajgce zza obiektu
(np. z okna) powoduje przeswietlenie
tta i niedoswietlenie planu
pierwszego, przez co postacie staja
sie jedynie ciemnymi konturami.
Nalezy tego unika¢, aby zachowad
czytelnos¢ nagran.

Zbyt wysoki montaz kamery skutkuje
niekorzystnym katem obserwacji (tzw.
widokiem z géry), co w znacznym
stopniu utrudnia lub uniemozliwia
poprawng identyfikacje twarzy oséb
znajdujgcych sie w monitorowanym
obszarze.



Kat montazu Zalecany kat nachylenia (w dét) Odpowiednie nachylenie kamery
miedzy 15 - 30 stopni pozwala zachowac optymalna
réwnowage miedzy szerokim
zasiegiem obserwacji a czytelnoscia
detali, co jest kluczowe dla skutecznej
identyfikacji twarzy.

Pole widzenia Dostosuj kat ustawienia kamery do Upewnij sie, ze gtéwny obiekt (np.
konkretnej sceny, korzystajac z drzwi) znajduje sie w centrum kadru.
podgladu na zywo w aplikacji Unikaj przeszkdd, takich jak liscie lub
mobilnej. sciany na pierwszym planie.

W celu zagwarantowania wysokiej jakosci obrazu oraz skutecznej pracy algorytméw analizy
inteligentnej, miejsce montazu powinno spetnia¢ nastepujgce minimalne wymogi oswietleniowe:

1. Ogdlny nadzdr: jasnosc¢ otoczenia powinna wynosi¢ > 10 luksow

2. Wykrywanie twarzy (oséb): Dla poprawnego rozpoznawania oséb zalecane jest
minimalne natezenie swiatta wynoszace 300 luksow. Instalacja powinna eliminowac
Zrédta silnego oswietlenia tylnego oraz miejsca o wysokim kontrascie (gtebokie cienie),
gdyz moga one znaczaco obnizy¢ precyzje algorytmoéw rozpoznawania twarzy.

3. LPR (rozpoznawanie tablic rejestracyjnych): Wymagane jest zapewnienie
réwnomiernego osSwietlenia ptaszczyzny tablicy. W warunkach nocnych zaleca sie
stosowanie zewnetrznych zrédet swiatta (oraz funkcji HLC), ktére zminimalizuja efekt
przeswietlenia wywotywany przez reflektory pojazdéw i pozwolg na poprawna
identyfikacje znakéw alfanumerycznych.

Wymogi instalacji elektrycznej i okablowania strukturalnego

1. Wodoodpornos¢: w przypadku montazu zewnetrznego, na odcinku przewodu
bezposrednio przed wprowadzeniem do urzadzenia nalezy wykona¢ tzw. , petle ociekowa”.
Zapobiega ona Sciekaniu wody deszczowej wzdtuz kabla bezposrednio do gniazda
przytaczeniowego kamery.

2. Ochrona odgromowa i przeciwprzepieciowa: Metalowe elementy montazowe kamery
muszg zostad trwale i skutecznie uziemione. W lokalizacjach o podwyzszonym ryzyku
wytadowah atmosferycznych wymagane jest zastosowanie dedykowanego ogranicznika
przepiec dla transmisji POE, zamontowanego w odlegtosci nieprzekraczajgcej 0.5m od
urzagdzenia z obu stron.

3. Standardy PoE: Instalacja powinna wykorzystywac wytgcznie przewody typu skretka
wykonane z miedzi beztlenowej (min. kat. 5e). Catkowita dtugos¢ linii transmisyjnej nie
moze przekracza¢ 100 m, a zasilanie musi by¢ zgodne ze standardami IEEE 802.3af/at
(PoOE/PoE+).

Zalecenia dotyczgce instalacji

Aby zapewnié najwyzszg jako$¢ obrazu oraz maksymalng skutecznos¢ algorytmoéw sztucznej
inteligencji, montaz kamer IP (IPC) powinien opierac sie na trzech kluczowych parametrach: kacie
nachylenia, wysokosci montazu oraz odlegtosci od obiektu. W ramach standardowej
obserwacji wizyjnej, majacej na celu pokrycie szerokiego obszaru i zachowanie petnej Swiadomosci



sytuacyjnej.

Specyfikacje dotyczgce wysokosci i kata

1. Wysokos¢ montazu (wewnatrz): Zalecany zakres instalacji wynosi od 2,4 m do 3,0 m.

2. Wysokos¢ montazu (na zewnatrz): Zalecany zakres wynosi od 3,0 m do 5,0 m. Taka
wysokos$¢ pozwala na zachowanie optymalnej perspektywy obserwacji, jednoczesnie
minimalizujgc ryzyko aktow wandalizmu.

Kat nachylenia: O$ optyczna obiektywu wzgledem linii poziomej powinna by¢ ustawiona
w zakresie od 15° do 60°.

Nadmierne nachylenie (> 60° ) powoduje widok ,.z géry” (widoczne sa tylko gtowy),

natomiast zbyt mate nachylenie (< 15° ) zwieksza podatnos¢ na oslepianie przez swiatta
tylne i przednie.

Installation Height (H)
Indoor: 2.4m - 3.0m
Outdoor: 3.0m - 5.0m

15° to 60°
Depression Angle

Kamera LPR - rozpoznawanie tablic
rejestracyjnych

Wymagania geometryczne dotyczgce kadru

1. Kat pionowy: Powinien miesci¢ sie w zakresie od 15° do 30°. Przekroczenie wartosci 30°
powoduje nadmierne znieksztatcenia perspektywiczne znakdw, utrudniajgce poprawne
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rozpoznawanie (OCR).

2. Kat poziomy: Kgt miedzy osig optyczng kamery a torem ruchu pojazdu powinien
wynosi¢ = 30°. Zachowanie tego parametru jest kluczowe dla minimalizacji znieksztatcen
obrazu tablicy rejestracyjnej.

3. Wypoziomowanie tablicy: Tablica rejestracyjna w kadrze musi znajdowac sie w pozycji
poziomej, z dopuszczalnym odchyleniem od osi nieprzekraczajgcym +£5°.

Zalecenia dotyczgce montazu

Pozycj Obiekt Wyso Zalecany Zalecana Maks. Maks. Zakres Zasieg
a yw kos¢ kat odlegtosc szerokos¢ kat kata rejestrac
kamer (mm) (m) pionowy wyzwalania pokrycia (m) poziomy pionoweg ji (m)
y (m) o
Wjazd / 2.7-12 1.5 20° 4 4.5 30° 15°do30° 2.5do5.5
Wyjazd
Wijazd / 2.7-12 2 20° 5.5 4.5 30° 15°do30° 3.5do7.5
Wyjazd
Wijazd / 2.7-12 2.5 20° 6.5 4.5 30° 15° do 30° 4.5do9
Wyjazd
Pobocz 8-32 3 20° 8 6 30° 15° do 30° 5do 11
e
Pobocz 8-32 4 20° 11 6 30° 15° do 30° 6 do 14
e
Pobocz 8-32 5 20° 13.5 6 30° 15° do 30° 8.5do 18
e
Pobocz 8-32 6 20° 16.5 6 30° 15° do 30° 10 do 22
e
Srodek 8-32 3 20° 8 12 30° 15° do 30° 5do 11
drogi
Srodek 8-32 4 20° 11 12 30° 15° do 30° 6 do 14
drogi
Srodek 8-32 5 20° 13.5 12 30° 15° do 30° 8.5do 18
drogi
Srodek 8-32 6 20° 16.5 12 30° 15° do 30° 10 do 22

drogi
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Minimalna wysokos¢ montazu dla systemow LPR: Instalacja urzagdzen dedykowanych
do rozpoznawania tablic rejestracyjnych ponizej wysokosci 2,5 m jest niedopuszczalna.
Wymaog ten ma na celu ochrone sprzetu przed aktami wandalizmu oraz eliminacje ryzyka
przystoniecia kadru przez pojazdy wielkogabarytowe.

Ochrona obwodowa (inteligenta analiza)

W celu zapewnienia wysokiej skutecznosci klasyfikacji oséb i pojazdéw oraz minimalizacji liczby
fatszywych alarméw, proces instalacji nalezy przeprowadzi¢ z uwzglednieniem ponizszych
wytycznych:

1. Wysokos¢é montazu: Optymalny zakres instalacji dla algorytmoéw IVS wynosi 3-5 m.
Zapewnia to odpowiednig perspektywe obserwacji i umozliwia precyzyjne Sledzenie
trajektorii obiektow.

2. Wymagania dotyczace wielkosci obiektow: Obiekt w kadrze powinien zajmowac
pionowo od 1/10 do 1/2 wysokosci rozdzielczosci pionowej obrazu.

Obiekty, ktére sg zbyt mate, nie majg wystarczajacej liczby punktéw charakterystycznych do
klasyfikacji
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Aby zapewni¢ lepszg analize trajektorii ruchu, obiekty powinny poruszac sie po polu widzenia, a nie
bezposrednio w kierunku obiektywu lub od niego.
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Ochrona obwodowa (wykrycie twarzy)

Prawidtowa praca algorytmdw rozpoznawania twarzy jest uzalezniona od precyzyjnego ustawienia

urzadzenia wzgledem obiektu. Podczas montazu nalezy bezwzglednie przestrzega¢ ponizszych
parametrow:

1. Wysokos¢ instalacji: Zaleca sie montaz na wysokosci od 2,3 m do 2,5 m, co pozwala
uzyskac perspektywe nieco powyzej linii wzroku, optymalna dla wykrycia twarzy.

2. Tolerancja odchylenia poziomego: Kat nie powinien przekracza¢ £20° wzgledem osi
twarzy, aby zapewni¢ symetryczne odwzorowanie cech biometrycznych.

3. Tolerancja odchylenia pionowego: Kat nie powinien przekracza¢ £15°; zapobiega to

znieksztatceniom typu ,widok z géry” (rejestracji samego czubka gtowy) i gwarantuje
czytelnosc¢ ryséw twarzy.
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Konfiguracja ustawien obrazu

1. Kompensacja oswietlenia tylnego (WDR): W strefach o wysokim kontrascie (np.
przeszklone fasady, wyjazdy z tuneli) nalezy recznie aktywowac i skonfigurowac funkcje
True WDR (=120 dB). Parametry funkcji powinny by¢ kazdorazowo dostosowane do
warunkéw oswietleniowych sceny, a nie pozostawione w konfiguracji domysinej.

2. Eliminacja reflekséw podczerwieni (IR): W promieniu 1 metra od obiektywu nie moga
znajdowac sie zadne przeszkody (Sciany, okapy, tablice odblaskowe). Obiekty te powodujg
odbicie wigzki promiennika IR, co skutkuje efektem , wybielenia” (przeswietlenia) lub
zamglenia obrazu w trybie nocnym.

3. Kalibracja ostrosci (Focus): Po wstepnej konfiguracji nalezy bezwzglednie
przeprowadzi¢ kalibracje ostrosci w trybie podczerwieni (czarno-biatym). Pozwala to
wyeliminowac zjawisko przesuniecia ogniska (tzw. focus shift), wynikajgce z réznej
dtugosci fali Swiatta widzialnego i podczerwonego, co gwarantuje wysokg jakos¢ obrazu
zaréwno w dzien, jak i w nocy.

Lista kontrola odbioru po instalacji

Przed zakohczeniem prac montazowych nalezy przeprowadzi¢ weryfikacje poprawnosci instalacji
zgodnie z ponizszymi kryteriami:

1. Stabilnos¢ montazu: Uchwyt montazowy jest sztywno osadzony; weryfikacja w
podgladzie na zywo potwierdza brak jakichkolwiek drganh lub wibracji konstrukcji.

2. Szczelnos¢ instalacji: Ztgcza kablowe zabezpieczono minimum trzema warstwami
tasmy samowulkanizujacej; petla ociekowa zostata uformowana zgodnie z wymogami
technologicznymi.
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3. Wymogi rozdzielczosci (LPR): Obraz tablicy rejestracyjnej w kadrze posiada szerokos¢
min. 130 pikseli, co gwarantuje poprawng prace algorytmu OCR.

4. Charakterystyka pracy nocnej: Obraz w trybie podczerwieni (IR) jest wolny od efektéw
~wWybielenia” (przeswietleh) spowodowanych bliskoscig przeszkdd; twarze oséb w kadrze
sg czytelne i wyraznie odwzorowane.

5. Standardy bezpieczenstwa sieciowego: Wszystkie urzagdzenia posiadajg przypisane
oraz udokumentowane adresy IP; parametry haset sg zgodne z korporacyjng politykag
bezpieczenstwa (ochrona przed nieautoryzowanym dostepem).
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